
 

Codes à barres (programmes pré-enregistrés) 
 

1. Place le robot Edison à droite du code à barres. 
2. Appuie 3 fois sur le bouton enregistrer (rond). 
3. Edison avancera et numérisera le code à barres. 
4. Appuie sur le bouton jouer (triangle) une fois pour démarrer le programme. 

 
 

 

 

 

 

Tape dans les mains pour le déplacer    Éviter les obstacles   

 
 

 

 

 

 

Suivre une lampe de poche    Suivi de lignes   

 
 

 

 

 

 

Rebondir aux frontières    Combat de sumo   

 
   



Codes à barres pour la télécommande (actions pré-enregistrées) 
 

1. Place le robot Edison à droite du code à barres. 
2. Appuie 3 fois sur le bouton enregistrer (rond). 
3. Edison avancera et numérisera le code à barres. 
4. Appuie sur le bouton de ta télécommande que tu veux lier à la fonction 

numérisée. 
 
 

 

 

 

 

Avancer    Reculer   

 
 

 

 

 

 

Tourner sur lui-même à gauche    Tourner sur lui-même à droite   

 
 

 

 

 

 

Tourner à gauche    Tourner à droite   

 
 

 

 

 

 

 Émettre un bip     Jouer une mélodie   

   



Codes à barres pour la télécommande (programmation) 
 

1. Place le robot Edison à droite du code à barres. 
2. Appuie 3 fois sur le bouton enregistrer (rond). 
3. Edison avancera et numérisera le code à barres. 
4. Appuie sur le bouton de ta télécommande que tu veux lier à la fonction 

numérisée. 
 
 

 

 

 

 

Télécommande TV/DVD code #0    Télécommande TV/DVD code #1   

 
 

 

 

 

 

Télécommande TV/DVD code #2    Télécommande TV/DVD code #3   

 
 

 

 

 

 

Télécommande TV/DVD code #4    Télécommande TV/DVD code #5   

 
 

 

 

 

 

Télécommande TV/DVD code #6    Télécommande TV/DVD code #7   

   



Codes à barres d’étalonnage 
 
 

 

Instruction d’étalonnage conduite 

1. Numérise le code à barres avec le robot 
Edison. 

2. Appuie sur le bouton jouer (triangle) 
deux fois. 

Étalonnage conduite - V2.0 seulement       

 
 
 

 

 

Étalonnage de la détection d’obstacles       

 
Augmenter la sensibilité au maximum: 

1. Numérise le code à barres avec le robot Edison et retire tout obstacle en face 
d’Edison. 

2. Appuie sur le bouton jouer (triangle) pour démarrer le mode étalonnage. La 
sensibilité gauche est calibrée tout d’abord. 

3. Appuie plusieurs fois sur le bouton jouer (triangle) jusqu’à ce que la LED rouge 
gauche clignote; à chaque pression sur le bouton, la sensibilité augmente. 

4. Appuie plusieurs fois sur le bouton enregistrer (rond) jusqu’à l’arrêt complet du 
clignotement de la LED; à chaque pression sur le bouton, la sensibilité diminue. 

5. Appuie sur le bouton arrêt (carré) pour passer à l’étalonnage du côté droit. 
6. Appuie plusieurs fois sur le bouton jouer (triangle) jusqu’à ce que la LED rouge droit 

clignote (sensibilité augmente). Appuie ensuite plusieurs fois sur le bouton enregistrer 
(le rond) jusqu’à l’arrêt complet du clignotement de la LED (sensibilité diminue). 

7.  Appuie sur le bouton arrêt (carré) pour terminer l’étalonnage. 
 
Personnaliser la sensibilité  

Tu peux définir la distance de détection d’un obstacle en plaçant un obstacle devant 
le robot Edison et en répétant les étapes 1 à 7 ci-dessus.  

 


