
Survol du robot Souris 

Avancer 

Éffacer la mémoire 

Tourner à la droite 

Tourner à la 
 

Reculer 

Action aléatoire 

(Avancer, reculer, petit cri, sons et les 
yeux s’allument) 

Exécuter les commandes 
en mémoire 

Alimentation / vitesse de la souris 

(N.B. Le robot utilise 3 piles AAA) 


